Prof. Preben W. Jensen, USA.

Simple mekanismer i forbindelse med
hydravliske eller trykluftoylindre
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Fig. 1.

Ved at anbringe to trissor,
kan kraften fordobles (men
vejen bliver halveretl),

Fig. 2,

Afheengig af kilavinklen kan
cylinderkiralften {orsges eller
formindskes,

Fig. 3.

Anvendelse af tandstang og
tandhjulssegment.

Fig. 4,

Har ovarfpres, heveegelsan
til tandhjuiet ved at lade cy-
linderen drive en tandstang.

Fig. 5.

Ved at lade trykeylindersn
drive et tendhjul, som rullar
pd en faststdende tandstang,
apnis det, at ‘den wversic
tandstang beveges over den
dobbelte afstand.

Fig. 6.

Ved at lade to trykeylindro
virke pd& en fwmlles arm opnls
det, at dat drevne ligeforte led
kan positioneres i fira stillin-
ger.

Fig. 7.

Her forvandlas ea frem- og
tilbagegéende bevesgelss tii en
svingande hevingelse ved hjmlp
af en skrue mad stor sligning,

Fig. 8.

Har ovarinras ot stort dreje-
moment til trissen ved hjmip
af to cylindre.

Fig. 9.

Ved at lads trykcylinderan
virke pA en svingarm, som eor
fastglort til en aksel, kan be-
vwgelsen overfsres over stora
afstande ved hjwelp af akslern.

43




Prof. Preben W.Jensen, USA.

‘

Melcanismer, som formindsker stigningsvinklen

Roterende bevasgelig
husrveskive

Ved donne anordning kan
man forst forestille sig, at kue-
vaskiven B er anbragt fast pé
akslen A og at den underste
rulle R sammen med det ne-
dorste kileformede kurvestykke
med leftehsjden y, er fjernet,
For nu. at beveege den lige
forte rullearm E gennem lofte-
hejden y; + ys som antydet
med stiplede linier, ville en
ternmelig stor stigningsvinkel
vaers resultatet, (Fig.1).

Hvis man nu imidlertid for-
delor leftohojden ligeligt med
yg loroven og y; forneden .og
lader kurveskiven B blive loftet
op af den faststidende rulie R,
sd or resultatet, at kurveskiven
-ved akslen A's rotation bliver
laftet afstanden y;, medens
kurveskiven lofter stangen E

afstanden yy, og L's bevmgel-
se bliver derfor summen af y,
og Yo

Stigningsvinklen ¢ er ved
dette arangement praktisk ta-
get blevet halveret,

Mekanisme til fordobling
af bevaegelse

| en presse var dat onsket at
beveege en udstoder E vinkel-
ret pd en given beveegelses
retning. Den givne beveamgeslse
blev udfert af A, men samtidig
med, at E's beveegelse skulle
veere vinkelret pd A's, skulle
E's slaglmngde fareges ca, 1.4
gange. (Fig.2).. Ved nu at an-
bringe en rille | den faststien-

edes en lormindsket stignings-

vinkel,

de del D og en rille i E, opna-,
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floterende bevasgelig
tromlekurve

Denne  anordning minder |
princippst meget om den fore-
giende. Tandhjulet B driver
tandhjulet C, som ar i fast for-

bindalse med en tromlekurve,

som er foreynet med to rulle-
flader. Den nederste rulleflade
ruller pd den stationssre rulle

1965 - DECEMBER 24

—rulleflade

R, og rullon Ry ruller pd den
averste rulleflade,

N&r nu tromlekurven ruller
pt Ry, lsftes den en bestemt
hojde, men den overste rulle-
flade lafter rullen Ry, shledes
at den samlede loftehojde af
rullen Ry, som er fastgjort ti
den drevnes maskindel, vil v
re bestemt som summen af de

to rullefladers loftehejde.

s )
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Kombineret rulle og
forskyde mekanisme

Til den drivende aksel A er
fastgjort " den hjerteformede
kurveskive B, som over rullen
R driver akslen E, | hvilken ar-
men C er lejret. Arman C er

forsynet med et tandhjulssag.
ment D, sam ruller pd den fast-
stdende .tandstang F,

Som folge af, al armen C's
centrum forskydes gennem af-
standen y, og samtidig ruller
pad F, vil arman C’'s endepunkt
bevmmgns gennem afstandon y,
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Honmiedsmelanismer

A’rebe’n W, ./em'm, L5A.
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Kneledsraekaniomen b
sf loddet A A, som ur me;m
ol emkring Ag, o0 som or for
nunaal mad inddet & B ven A,
G fuvag langs on orel dinte, ap
v en kraft fra £y vicksr vad,
kan den frembreinge oo langt
sterve keaft By ved B, Saa-
e 'm.,nwn mellem de i krats
: v

toar

Forvardior af o nae 907 virker
moekanigawan darfor som el
T imeher,

Set kan ongaed

Eeaen mellerm
stighede;

He

Hruminpprosss

En meget anvendt kawmleds-
mekanisme bostdr af krumtap-
pan A A, forbindelsesstangen
AB og stemplet B. Bade nir
A er i den overste stilling og
nde A er | dea nederste, op-
stdr der en knweledsvirkning,
men som regel benyttes kun
den nedarste stilling,
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Dobbelt knenled

Denne mekanisme bostdr of
ledfirkanten A, A B B, og til
leddet BB ar kob(at et andet
led BC, hvcr ( bav:.:qe.x lanqs
¢n ret linie, i

Mekamsmen‘ kan proportio-
neres saledes, at bido led A
og B er i knmledspasition pé
samme tid, sdlades ol megat
store hkresfter kon overfores,
‘Andre myttige .knm!edapositio-
ner er imidle=id ogsd mulig,
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Baovm :mfmrz»rwmaer

{ v.\'.:t.'):sm..»sm mashingrel fora-
koraener dat al man hor en
fram- oy lilbapecdends hovees
gelse oy sosher duenne haves-

slse {orandeat 4 sn anden
Hudes Trom- o Hlhogeghern-
ren mod en andien hovm-

A .
B/ o) e

gelseskaraktaristik og | sarmge
retning som don mr‘nduhgé
Boavirgalion indledes ved A og
forvandlos ved hjmip ef kurvie
skivan B, to svingends ormn
C og D, og ferbindeleessian~
gerna £ og F til en'hevasgalse

pyse T

Bevmgelsesoverfsiing

or afstand

se et af pledshensyn i

fne ot vy beafticlden

selve bevagelssn
¢ tand hariva, | dot her

sisle 7.%5f:tz!da drejar luftoyiin.

daren L armen ved A,. Danne
arm str gennsm do parallsile
og fige stom stmnger § og 2
forbindslse mod armen vad &,
Arman ved 4, cg armen ved
B, baveger sig pd ncjegtiy

sammo mddo,
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Mokanismer,
Som
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Lige Fprd ralle

Ved kurveskiver forstar man
ved stigningsvinklen ¢ den vin-
kel, som dannes mellom rulle-
centrots ofeblikkelige bevagel-
sesretning og an normai il
kurvaskivens kontur, fig. 1a
og b,

Det er onsksligt at holde
vinkien ¢ s lille som muligt
for alb {furmindska de skadelige

T NATRE TS

formindsker. shigningsvinklen

Rulls pa svingarm

sidekraiter. For at f& g Lllo,
laver man ofte kurveskiven
sterre, men der er seivielgalig
en granse for kurveskivens
storrelse,

Nogle anordninger, som har
vist sig at viwre praktisk nyt-
tige til at formindska en kupr-
veskives storrelse, or vist i det
Inlgende,

o
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fletalbzlge arrangementer

Metalbilge virker som spi-
ralfjedre, men har ogsd andre
egenskabar, som vist nedensta-
ende,
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Flg 1.

Fig. 1.

Afbrydermekanisme, Nar tryk-
ket fra neden pd beelgen nar an
vis storrelse, slds aibryderen
fra.

Fig. 2.

Stromningskontrol, Den nu
strommende vazske eller luftart
kommer'ind fra venstre og pas-
serer ud gennem den lille ah.
ning lige under tilforslen, Ved
nu at regulers trykket pé stemp-
let, som er i fast forbindelse
med ventilen, kan man feran-
dre ventilons position og der-
med strommen,

Fig. 3.

Kompensering for udvidelser,
Hvis en boholder or helt fuld
af f, eks. olie, vil en temnera-
turstigning medfore hoje indre

AL
AR ;vﬁlﬂiﬂ;g o 4 tryk i beholderen, Det viste ar
= ““*’*“‘*““““““{; , rangement vil kompensere auta-
Fig. 2. b4 matisk for denne udvidelse,
Fig. 4,
u ]‘5 Teztning, Det viste arrange-
2 4o ment muligger overforsel af
5 Olie !! beviegelse gannem en juftlat
! [ | veg.
a
3 ||I Flg. 5,
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1 3} Bojelige forbindelser. Matal-
7 { baige kan ogsd bruges il at
Fig. 2 forbinde rorender og e i stand
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Kobling af parailelle altsler

Fig. 6.

Hvis de to aksler er parallel-
le, vil et konstant hastigheds-
forhold blive resultztet, maon
hvis akslerne ikke er parallalle,
vil dette give anledning tl on

4 st e st s be

Fig. 6.

A [}
| @
ujmvn gang. Hvis akslerne er
pacallelle, svarer anordningen
fuldstendig til Oldhams kob-
ling, vist i Maskinindustrien nr.
19, '

Holde og lase~
mekanismer

Fig. 7.

Dobbeltldse anvences f. eks.
i gearkasser, Ved A er vist den
neutrale position med kuglen x
fri i hullet, Ved B er den neder-
ste aksel blevet skiftet, hvorved
kuglen x er blevet presset op-
ad, hvorved dén gversie aksel
er blevet last. Den nederste
aksel skal ogsfx vare i den neu-
trale stilling for at kunne hlive
skiftat,

5
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Fig. 8.

Hver koblingshalvdel, som nar
fire arme, er nittet il en mei-
lemliggende  skive af linder,
gurnmi eller kunsstof.

Fig. 9.

Bosningen passer over de to
aksler og er fastgjort til dem
ved hjelp of pinde.

Fig. 2.
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Fig. 1. ) m’
Har er en kugle bragt til at
ldse, og fordi rillerne er drejot
p& akslen, ofinds l&sevirkning,
lige meget hvordan aksten bli-
ver drejet. )

Fig. 2.

FHvor en teet slutning mellem
18y og kasse er nodvendigt, er
den viste indretning meget eg-
net. Det er kun nedvendigt at
lukke [dget text; ldsepinden A
vil holde det nede.

Fig. 3.

I stedet for at bruge en pind
er del ofte ogsd muligt at bruge
en kugle til at ldse, Del viste
arrangement er kun muligt, hvis
akalen ikke kan dreje sig.

Fig. 4.

Yed at dreje den roulettorede
dal, i hvilken der er lavel on
rilln %, som vist forneden i bil-
ledet, ng i hvilken en skrue A
zan glide, kan den rouletierede
dol 1dz8s i to positioner,

Fig. 5.

En lang vg en kort rillet pind,
begge drevat ind i huset, giver
ldsepinden to positioner.

Fig. 6.

Har forhindres ldsepinden i at
falde ud ved at spinde hullet ti
sorn vist ved A, £t sddant ar-
rangement bruges ofte, hvor
omkostninger er e¢n afgorende
faktor, !

Fig. 7.

To fiader, der kan forskydo
sig for hinanden, kan holdes i
positien ved at lade en pind,
som er lejret i den ene paret,
blive fort ind i et hul i den an-
den part, Pinden er fjederbola-
stet, og ndr forbindelsen skal
ophasves, trezkkes pinden ud og
drejes 90° om sin egen akse,

Fig. 8.

L&sevirkningen er her kun
den friktion, der opstar mellem
den forskydelige aksel A og pin-
den B, som er konkav i den ens
endo for at lazgge an med en
starro flade mod A, B presscs
mod akslan ved hjeelp af en
fieder og forhindres i at drejo
ved hjaelp af not og notskrus,

Fig. 9.

Et noget lignende arrange-
ment som | fig. 1. N&r ldsepin-
den drejes, vil den anden lillo
pind A falde ind i et bul i hdnd-

taget.
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Simple koblinger
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Fig. 1. Her er brugt en gum-
mislange, hvis indre diameter
er mindre end akslernes dia-
meter. Eventuelt kan gummi-
slangen limes til akslerne,

Fig. 2, En lasbar kobling op-
n&s ved at klemme to halvdele
af en gummislange sammen.
Virker deempende pa vibratio-
ner og stod.

Fig.3. En spiralfjeder kan
0gsd bruges. Fjederens indre
diameter er bestemt af aksel-
diameteren, medens tradtyk-
kelser og materiale er bestemt
for drejemomentet.

Fig. 4. Dette dr ogsd en lps-
bar kobling. Et temmelig stort
drejernoment kan overfares.

Fig. 5, En rouletteret eller
tandagtig overflade laves p2
akslen, som presses ind i bos-
ningen, men her m& man vare
forsigtig med at akslerne flug-
ter najagtigt nok.

Fig. 6, Med denne kobling er
det kun muligt at overfore et
ret lille drejningsmoment.

Fig. 7. Keedehjelmen, som er
anbragt pd hver sin aksel, er
koblet sammen ved hjelp af
en bred kaxde. Denne kobling
kan f&s i sm& og store storrel-
ser,

Fig. 8, En losbar kobling,
hvar koblingspinden er insule-
ret, Der er kun een koblings-
pind, da konstruktionen ellers
bliver statisk ubestemt. Der er
to arme pd hver koblingsdel
for balanceringens skyld.

Fig. 9, Denne kobling anven-
des fortrinsvis for hsje dreje-
mementer,

Fig. 10. Sé&fremt akslerns
flugter, kan dette arrangement
anvendes, og hvis koblingspin-
den kan glide i den ene del,
kan akslerne aksialforskydes.

Fig. 11, Kiokoblingen, som ar
vist her, bestdr af o ens de-
le, hvilket formindsker omkost-
ningerne,

[£32)
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Kobling af parallelle aksler

F =3 Lo,
s |
- T L"'” = A
Fig. 1. ____m_i

Det anskes ofte at overfors
bevmgelse mallam to parallclle
aksler, der ligger teet ved sidan

af hinanden. Dot viste arrange-
ment med to ydre og at indre
tandhjul lasar problemat.

- ..,.E.ﬂi

I

F?y,}, 1.

To univarssiled vit vere |
stand ¢ at overferse beviwgelsen
mallem to akslar moed konstent

pzr
hastighedsiorhold, hvis du ar'i
fase med hlnanden som vist
her, ‘

Ty 3

& bagen; don gdr under navnet

Denne kokling har mange &r l
«f Oldhorns kubling. Den er gta- i

s bl ek

Tt g T
~ -, 5
N oo _kﬁ"

dig brugelig  dag, og blev for

nylly anvendt | an pakkomaski-

fig,

Fig. 4,

5=l

Ved at variero afstanden
mellem da to aksler opndr man
en baveagolee med varierende

1965 - OKTOBER 1%

hizatighed. Hvis afstanden bliver
rul, epnds on Jeavn bevogaise,

Flg. 5. L

Hvis Imngden af do to forbin-
delaasled or == afstanden mel-

lem aksler, vil en joovn beveegel-
sesoverforing vesre resultatet.

Fig. 6. e i

Denne kobling or fra st kine-
matlak synspurkt den samme
sum den foreglends,

B
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Eig. 7. ‘

2ot gmlder ogad for dﬂnne
kobling, at den or kinomailsk
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den samme 3om do to foregid-
ende.
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Denne kobling or kinematisk
den sammu som de foregdenda,
og har pd grund af dens indvik-

sy

lethed vel kun teorstisk inter-
08859,
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Kuglekszde arrangementer

Fig. 5.
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Fig, 1.

Dotall tagning af kugiskwede-
hjul,

Flg. 2

Svingende bueveegelss forvand-
lot til translatorisk bevmgalse
{sllar omvendl),

Flg. 3.

Den drivende eksol driver tw
kadehjul, som rotsrer i mod-
sat rotning af hinandaen.

Flg. 4.

Krumtappan roterer, og kmde-
hjulet udfarer an svingande be.-
veegalse,

Flg. 3.

De te kwdehjul A og B drojer
p& samme mbde, men ke:da-
hjulet A, oy derfor ogsd B, ken
kun udfora en svingsnde bovem-
geles. Baveegelssn stycos frs
knoppen.

Fig. o,

Detle arrangemont.muligger, at
an tmller kan anbringes flornt
fra den akssl, hvis omdrejnin-
gor skal tmllios.

Flg. 7.

En stor udveksling er mulig.
Flg. &,

Ved at variore afstanden mal-
lem de store kuglor kan tiden

for betjening af afbryderen va-
rieres.

Fig. &

Et transportbénd, hvis bradde
og {mngdo let kan variereos.
Fig. 18,

Tranglatorink bevemgelse omfor-
met til svingends bevmgelsa.

i)




Prof, Preben W.Jensen, USA.

Kugleksade arrangementer

A

Overfarsel sl bevmgpelse mael
lem parailells aksler, Vinkal @
kan vmre op ti] 20°,

JFaring

JStor rodius

-

TR {5
!

Boveagelsesovarforing  mellens
10 ph hinanden vinkeireils ake.
ET

£y

-

i

Bevomgolsesoverfering  maollam
to aksler, der er vinkelratis p&
hinanden,

¢
\ n:gz Styrehjul

Fiernstyrnig af an aksel; beve-
gelse af det ens hjul medferer
beveageise af andet hjul; keo-
den ar styret ved hjmlp af ro-
ret og styrehjulena,.

Papirfolder
Dot ekeontriske tandhjul A
deiver dat ligalados ekscentrls

ske tandhjul B, hvorved opnds’

en stamek uligeformet rotation

sf B, Tandhjulot B detver ledfir-
kanten COEF, og hervad he-
vazgns skwmrat G oop og ned,
Nar G bevmagar sig nadad, kom-
mer den tl midten af papirat,

|

dew skol bukkes, og skubber det
ind mellem to ruller H, hvorsf-
tor skesrot bevmger sig opafier,
madeng papiret vidersbehand-
les, g

Rotererde il svingende
bevieyalse

Krumtappen Ao A roterer og
giver gennam en forbindslses-
stang en svingende bsvmgelse
til en maskindel, dar or lojrot |
Bo. Denne maskinde! kunns
vare befestet’ il {, eks. et
tandhjul, og ville derved give
tandhjulet en svingends bevea-
golse,

b

Roterende 4l svingende ‘
havmgelss

Dette arrangement er kine-
matisk akvivalent til det fore-
géande, hvilket vil sige, at hvis
AoA, AoBo og o er ens | begge
titfeside, da vil tandhjulet be-
vage sig pd akkurat samme
made som maskindelen vod B,

Arrangementet vist | figuren
or dog gunstigere end arrange-
mentet i foregdends figur,

[-‘ Antal Max, |

Kugle | kwgler |tiltad,

did, "~ trop
Lmm] (108 mm | Lkp]

2,4 KRS g

kW4 24 16

#76 17 32

/10 l2 68

Yo max trek

60 m/min
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" mellom kexdestarrelse,

Tabellen visar sammenhmngen
trook-
styrke, hastighed og smaring.



‘drives fra krumtappen DE,

Prof. Prebers W, Jensen, USA.

Ligefering

Ledfirkantan Ay A B By er
proportionaret sdledon at kob-
bolpunktet C vii beskrive don
visto tilneermede rette linjs. ©
bliver bevaget frem og tilboge
ved hjemip af leddet EF, som

Dette arrangoment ar bla.
blavet brugt ved en siskirisk
sav i &1 fore savbladet ret-
liniet  fram o tiihage. Ved
stungsystemsr som  det  har

viste or dat muligt at ind.
kopsls laddens, sf der ikke
kan komme ursnheder ind og
vicke forstysesnde.

et fast omdrejningspunkt ved

Ratarende beviegelss
forvandlet tif retlinet
frem og tiibagegiende
Dat drivende tandhjul A dri-
ver tandhjulel B, som #r fast
gjort til tandhjulet C. Tandhju-
lene B og C er koncentriske og
vad deres center er anbragt on
K

.

skifto  omdrejningsretning  og
igen roters med en konstant
hastighed, forskellly fre den

torste, ,
Slaaden K vil derfor bevmgy
sig med konstant hastighed

den ena vu] eg vil od tibage-
vejan have an hastighed; dar
tigeledns or konstant, mén er

‘ I

tap D, som er styret al den
stalionare rille E. C, D og E or
lejret pd armen Ao D, sem har

Ao. Tandhjulet C er i indgreb
med C-formade tandhjul F, og
fastgjort til F or ot andet tand-
hjul G, som er i indgreb med
en “tendstang H, som er fast
glort til sleaden K.

Né&r nu tandhjulet C drejes,
vil det falge tandhjulet F og
som felge herafl vil tandhjulet
G drejo den ena vej med on vis
hostighed, hvorefter dot vl

1963 - AUGUSY 16

tarskellig fra hastighepen pd
udvejan. : ‘

Rumligt makesarkors
Bovergolsesovarforingen sker
her mellem to aksler, som'ar
vinkelrette pd hinanden. Dre)-
ning ef hindtaget A vl for-
&raage, at rillen B fures Ind |
rillen pd maltogerkorset:C op

- derved driver dette og bruger

det til at rotere om ekelen D,
Den deivende ‘aksel ar ogeb

foraynot med on lhoeskive E,
s vivker pd samme mbde
som ved et almindsligt mal-
teserkors.

Pnmpe arrengement
Keumtappen Ao A deiver da
tra pumper B, C og D gannsm

i3
X” > -
N

steangerne £, F og G. Der er
o phose vinkel pd 120° mel-
fem hvor pumpe, hvorved op-
nds  en  mera  regelmamssig
sumpning.

Ligefsringsrekanisme

De e lige store tandhjul A
eg 8 sr | indgreb med hinan-

den og driver stempelstangeg:
E gennem de to lijoledes n??‘

store stenger C og D, Stem-

pelstangen E or fastgjort i,
stempel F. Det er indlysende

at punktet G beskriver on rat

linie og som felge horaf er dot

nodvendigt at stotte stempel-

stangen ved hjeelp af et leje.

Wzllrsz

, ‘Q/F

Roterende hevesgelso
forvandlet til en retliniot
frem og tilbagegdende
bavaagelse

Den drivende aksel A or for-
synet maed to skrdtstillede
kuglelejer B, som understetier
maskindelen C, til hvilken er
befizstiget kugle D, som drivar
slwden E frem og tilbage i
samme retning som cenierll-
nisn af akssl A, D er forhin-
dret i al rotere omkring akse-
len A ved hjmlp of den from-
og tilbagegdonde slmde E, gom
ikke kan bevmges vinkelrot ph
det viste snit.
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Prof. Preben W. Jensen, USA.

Eliptisk kedehjul

Det viste orrangemant vil
overfare Aj's jmvnt roterende
bevmgelse til B,, som vil rotg-
re to omdrejninger f. eke,, hvor
omdrejning af A, og B,'s be-
veegelse vil ske med varieren-
de hastighed.

Ved at benylte et elligtisk
kezdshjul opnds det, at akslen
By's stilling kun skal varieres

Tandhjul

T

/ PR

Hotorende bavmgalizer
forandrat ! svingende
bevegeiser

rumtappon AgA drivor en
atang, sorn kan glide gennem
contrat af tandhjulet B, som

ar | Indgrab mad tandhjulet C.
Krumntappen AoA's bovegelser
vil derfor rotsre 8 frem og til-
bage, og denne svinghevmge!l-

88 bliver overfort til tandhjulet
C. C's bevegelsor or afhmngig
af forholdet AgA : AyBy og af
forholdet af radierno r, oy re.

meget lidt for stadig ot holde
kedan stram.

- Korvdls

.

Jeavn! roterenda
baviegelse til ujeevnt
roterende

Til den drivende aksel A er
fastgjort leddet B, som bmrer
tappen C, som glider i rillen |
leddet D, som er fastgjort tif
akslen E. Do to oksler A og E
er parallele, man forskudt for
hinanden, og afhzngig af hvor
stor denne forskydning er, kan
man opnd bestemts bevegel-
seskarakteristikker for E, nér
A roterer med jmvn hastighed.

A

8 C 0 F

Joavnt roterende
beveegelse til ujeevnt
roterends

Den viste anordning minder
maget om den forrige. Kun har

1965 - AUGUST 15

man forbundet de to forkrsbns
akslor med et led ved hjeip af
boit-hul forbindslsor.

Justerbar mehanisme

Kurveskivan A driver gaflen
B, som -er forsynet med en
sulle F, som glider | rillen C.
Gallon B er ogsd forbundet
med stellot ved hjmlp &f stan-
gen D E,

Nb nu kurveskiven A roterer,
vit rullen F giide i cillen G og
give det drovne led D E gn be-
stemt bevemgelss. Ved at for-
andre rillen €'s ztilling, vil led-
det D E 18 on andon boven-
golsg, i

FaralieHsringor

Dot pnskes ofts, at en ma-
skindel skal hevmpes frem og
tilbage og forblive purallel med
sin oorindelige stilling,

Asrangementet i a) vil fore
delen lodret op og ned medons
arrangementet i b) ogsd vil ba-
viage delen til den ene side.

Modificeret malteserkors

Til den drivende aksel A, er
fastgjort Jdseskiven B, som heo-

rer bolten A, hvortil er fast-
glort leddet AC. AC er forsy-

net med en rille, og den fast-
sthende bolt B, (som ikke er
lejrat i B) glider i denne rillo,
Bolten C vil beskrive den viste
kobbelkurve og or vist i en
stilling, hver den or lige veod
at blive fort ind i malteserkor-
set D's rille. D er fastgjort til
akslen E.

Ved den viste anordning er
det opndet, at malteserkorsat
D bevaeges gennem 120° for
hver hele omdrejning af A,A,
og at denne beveegelse finder
sted for 120° omdrejning af
ALA, Ved et almindeligt malte-
serkors ville en bevemgelse af
D pd 120° have svaret lil on
bevesgelse af 60° af den dri-
vende aksal.

AK3
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Galoperende hest

Tandhjulat A driver de to lige
stare tandhjul B og C, som
deiver loddene D og E, som
bogge eor fort ved hjelp af
tappens T, Der er kun vist to
af hestens fire ben, men dar

ar et lignende arrengemant
for de 1o andre bon, Leddena
D og E vil give hestens ben
sn  bavmgelse, som maget
ligner en virkellg galoperends
hesis bevmgalssr.

Kurveskivemekanisae

Til den drivende sksel A er
fastgjort kurveskiven B, som
er forsynet med en not, i hvil-
ken kuglen C ruller; C er for-
synet med et hul i hvilket stan-
pen D glider, Stangen [ dri-
ver den drevne aksel E. Nar
A rotarer, vil den drevne
aksel, som er vinkelret pA A,
bevisge sig frem og tilbage.
Sdfremt en cylindrisk rulle

havde veret brugl, ville det
nave veeret nedvendigt at he-

1965 - JULI 13-14

vinge frmseron, som  freager
kurveskiven, p& en spocial
mide og lade fremseron svingo
fram og tithage pd nojagtig
samme mds som D,

Ved at bruge en kugleformet
rulle | stsdal var det muligt at
frmse rilen 1 kurvesklven pd
smdvanlig méade, dvs, uden at
svingo freaseren from og tl-
bage, og kun berylte on frea-
sar, som havde samms form
som rillstvesrsnittet,

Oldham's kobling

Denne kobling bustér af ski-
vor A,'som er anbiragt pd den
drivende aksol, akiven B, som or
anbragt ph den drevno akesl,
g uf mellemskiven O, © or
forsynet mad en pille og en
forhajaing; rillen | G passer
sammea med {orhafningan 1 A,
ag forhejningen 1 C passer
samimen med rillon | B,

I samlot tilstand vil denne
kobling overfars on jrovn be-

3 @
vozgalse fra A til B, salv em
akslerns er forskudle for hin-
anden. Det er imldlertid dog
nsdvendigt, at de to nkslor er
parallello,

Roterende 4l frem og &ilbage-

gaende bevagelser

Ligelerings mekanlsme
Kizdehjulot A ar fasigjort tl)
ramman; moedens B kan svings
amkeing A, Keeden C forbinder
da to keodehiul A og D, og )
0} er tastgjert armen E med

[
[

-

L R ._-_7..._._4 [ RN

punktet P, N&r arm B bevamgos
fram og tilbage, vil E ogsa
svinge frem og tilbage, og ved
passende proportionering kan
opnks, at P heskriver an til-
nexrmet ret linfe.

Vilnaerme! ret linie

Konstant hastighed

Ledfirkantsn AoABBo er dre-
vet fra AoA, og som fwlge her-
af f&r BoB en varierends vin-
knlhastighad, Glideren C drives
fra B langs en rot linio, og
ved passende dimensiovnaring

:‘ﬁ?‘\.\\ \

kan man opnd, al glidersn C,
ndr den beveeges fra venstrs
til hejre, vil have en tilnzrmat
konstant hastighed over en ha-
tydelig vejstrazkning s som an-
tydet,

1
i

Hastighed

LU

~
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Forvandling of jeevnt
roterende bevmgelser #
wlemynt votorends

Krumtappen AgA roterep, hvor-
yud stangen AC, som er {or-
synat moed en ville, | hviiken
don Jastetdendo rills Bo glider,
vl beveage C iangs den viste

kurve, | punkist € er dar an
boelt, som geiber ind § en rifly
I en cirkulsr skive, som gr
tejeet 1 Co. Bolten ved & wil
devfor  drive  den clrkulmrs
sklve med verlerends vinkel
hustlghed, hvie  krumtappen
Rof rotorer med konstont vine
kalhastighed.

BT T L 50 (3t

Robhd

Krumitappan Aph rolarer og
drivar leddet AC, som ar fore
csynel wed en rille, 1 hviltken
den feststhende bolt Bo glidar.
Herved beskrver © den viste

kobholkurvs, Ved © er roerans
heandar tigs med et par dver,
og ford] C bashriver den visle
kurve, vil roorsns hendsr ag
drorno beveages pé on mids,
der minder meget em en vire
kellg roers bevuspelsor,

fMekanisme for addering
al bovegelser

Et simpolt arrangement for
at addore ot antal bovepelser
ar vist og bestér af de to
krumtapbovegelser AcAB og
CoCD., B og D's bevmgelise er
adderst ved hjmip af det viate
kede- eller snorarrangement,
bestdende af trisserns 1, 2, 3
og 4 og snoren 5, som er fast-
giort med den ens ende til sta-
tivet, medens den anden ende
beveegar E. E's baveegelss or
den dobbelte sum af B's og
D's bevmgslsa,

B's og D's bovemgelse or
mad god tilnearmelse harmonl-
ake bevwgelsor,

1965 « JUNI 12

Med delte arrengerent kan
man summaere en rekke alnug-
bevegelsor mad forskolllgs
amplituder; fasevinklor og fro-
kvenssr,

Kempengeret ligefering

et viste bladijedsrarrenge-
mgat o blovet brugt voed ed-
ehiliigo lojlighedor; | ot glvet
tiHseldn “var detl formalot #i

._,ba*smgcx;ut wmne 1 et mikeo-

skop fram og tlbepe uden &l
fade amnet komme ud af fucus,
og da doi ver et roget fint-
merkonds mikroskop, var dot
nedvendigt at {sre gpecimst
mod star nsfagtighed langs en
rot linla.

Arrangemantat bostdr af de-

fen A, som skal bavizges langs
en rat linte, og at de lige Im@é
og lige tykke bladfmdra B, L,
D og E, hvor C og D or fas!-
glort til A, mellerstykket F og
mellemstykkerns G og H, som
begge er fastgjort 4l fledron
E og B; bdde B og E er fast-
gjort il steflet 8, )
N&r nu A fores trem. og ti-
bage, vil bladfjedren bejes
som antydet, og vil derfor for-
andrs longde. Alle fjedro for
ardros ong, og elutrosultatet
er al A faros langs en ret
linle mod &tor nojagtighed.
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'i'andh}umi@ddai og mellem tendhjulet ved C og

Denna raskanisme er brugt til
st overlgre sn bavegelse fra
"en fastotbands nkss! A ti) en
endsn aksel B, som stadig mn-
drer oln afstard | forhold ti
A, uden ot denne bévegselse
har Indiiydolse pé bevergolses-
averfzringen mellem A og B.

Makaniarmen bestdr of kne-
Judidet AC-CB. | A, B og C er
fojret lige store tandhjul og
mellern andhjulet vod A og C

B or der Indskudt tandhjul,
som &un tjonsr tl at forbinde
do.neovnte tgndhjul.

Hvis man tenker sig tand-
hjulet ved A ldeat | an beustemt
stilling, vi tandhjulet ved £
ikke rotere, lige moget hvors
dan B boveeges. Som folgs
haraf vil én [mvnt roterende
bavagalse af tandhjulet ved A
forérsuge, et tandhjulet ved B
ogsd roterer jwmvnt, lige maget
hvordan afstanden A-B  for-
andres,

417
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Af prof. P. W, Jensen.

Reterende il svingende bevagelser

Kabilng for paralielis,
man bovegelige akelor

Den cirkwlewre skive B or
fastgfort til den drivande akse!
A. Mollemskiven D er forbun-
dot mod B ved hjmip af do pa-
rallotle og lige store stoonger

21, Cz2 og Ca Skiven O er fue-
bundet med skiven F ved hjemip
af de puarailalle og lige slors
steonger £, Ex og Es,

Nér nus A rotersr med ken-
stant vinkalhastighed, wil @ ro-
tlare med samme hmtfghad,
unfhengigt «f, om A's og G's
indbyrdes gtililng mndeee,

Ozolilater for vinkalreile
aksler

Til den drivende akse! A ar
fastgjort skivon B, | hvilken C
kan glide. | C ar der at loje for
akaion D, som er fastgjort til
dan drevng akesl E

Nér A roterer, vil E svinge
frem og tllbage. Den drivende
cg den drevne sksel er vinkel-
ret ph hinanden.

1945 - JUNI N

Tandslangs mskanlome

Krunstappen AcA driver tand-
stangen T, som ee lejret i on
holder H. Denna holder har sit
amdrefningspunkt I C, men C
kan retero omkeing det fastc

punkt Bo, Tandstangon eor |

indgreb med segmantar 3,
N&r krumtappsn rotorer, vii
tandhjulssogmentst svinge,
Mad denne mekanisme kan
opnds, at sagmentet svingor
fremafter for en relativ liile
bevaagelse af krumtappen, og
tilbage for en filsvarends stor
beveagelise af keumtappen,

R,

Roterende of frem og

{ibageriende hevmgelse

/ " \\ pd E {
=
<AL
ALY \

Slegimngde multipfiaior

Tandhjul A drelver do to andre
tandhjul 8 og C. Leddet D ar
festglort tll tandhjul B og i
maskinstativet, 38 ndr A rots-
rar, vil ds tre tandhjul, som er
jejrat | don gamme arm, svings

i

[rem oy tilbage, sd alena ved
danne bevmgelse vil glideran
F, gennom stangen E, blive be-
veaget from og tilbage gennom
on ret stor vejlongde, men da
E or oxcentrisk lsjret i tand-
hjul €, bliver F'z slaglmngde
yderligors forsget.

I
'
i
h
'

Eﬁ@kamm@é’ med iusterbar slaglengde

Whitwerth Uuick Return
mokanisme

Krumtappen A roterer, hvor-
vad svingarmen B svinger-fram
og tilbage med B, som cen-
trum. Hervad bovasges glideren
C fremm og tilbage. Omdrej-
ningapunkist B, kan h@ves el-
ler swnkes vad hjeslp af hénd-
taget D, hvorvad C's slagleng-
de forandree, ligesom ogsh for-
holdet mellem tden for ven-
stre- og hejreboevesgelsen wn-
dres,

G
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Prof, Preben W. Jensen, USA, ‘
Mekanismer med justernar

slaglasngde

Justerbar koblings
mekanisme

Krumtappen AcA’s bevegel-
se far forbindelsesstangen B it
-at hevage sig frem og tilbage
i raret C, men giver pd samme
tid C en svingends beveagelse,
hvis amplitude kan justeres ved
at bevaege F frem og tilbage.
C er forbundet med D, som
omslutter frikjulskoblingen E.
Nar D oscillerer, bevamges E

med urct, nde D bevages med
urat, men E pavirkes ikke af
D, nar denne roterer mad uret,
Fordi 3 mekanismer er anbragt
paralielt og virkende pd sam-
me dksel man imad en vis fase-
vinkel indbyrdes, rotersr den
dravne aksel mad tilnezrmet
konstant hastighed; denne ha-
stighed afhaenger bl, s, af D
udslagsvinkal og hkan dorfor
varierss vad hjeelp af justerin.
gen F,

Udslogsvinke!

Justerbar kobbelkurve
mekanisme

Tandhjulet C rotgrer, og en-
depunklet B af den rilleds arm
{1 ratersr mad tandhjulet. Ar-
mon D'e rille er fort ved A, og
ndr G roternr, vil L beskrive
den vista kobbelkurve K, Sving-
armen $ svinges frem og tilba-
ge i overensstemmelse med
diagrammet til hojee.

Punktet A's ‘beliggenhed kan

forandres ved at dreje armgn
AGA, hvorved diafjrammot kil
®ndres.

Aksel synkronisator

De to tandhjul A og B isber
med samme hastighed, men
deres relative vinkelstilling kan
forandres ved at dreje handta-
get H. Kaxdehjuleno D, E, F og
G drives fra kmden C. De to
tandhjul € og F er monterst pd
sieden K, som beveges ved
hjewlp af skruen S,
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Farallelogram mekanisme

Otte~-leddet figeforin

Ledfirkanten AoABBo er séi-
ledes dimensioneret, at kobe
belpunktet C bevaeges langs en
tilnarmet ret linie. Platformen
G, som bevmeges fra C, er holdt
vandrat ved hjwelp af parallel-
logrammet ACDE, Kontravag-
ten W tjener til at afhalancere
platformen G,

Siaglmngde fordobler

Nar krumtappen AoA roterer,
vil B bevege sig frem ag til-
bags langs den viste relte linie.
B's slagleengde er 2 AcA. De
to tandhjul C og D, som er lej-

ret i den staticnare tandstang
E, bevazges ogsd frem og til-
bage gennem siraekningen 2
AoA, men F, som er en bevee-
gelig tandstang, beveeges dob-
belt s& langt som B eller 4
gange krumtaplengden,

FTYTYTYTTTY 7
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Indstillelig strammer

Leddet A beveeges i en bue
op og ned, man pd grund af de
tre liga store led B, C og Dl
forbliver det vandrat i alle stil- |

linger. N&r det derfor, pa
grund af den justerbare vagt
W, er trykket nedeller, vil det
udove et jaevnt tryk pd bandet,
som kommer fra venstre, og
stramme delta.

Slibestens afretter

Do to ens led A og B er fort
ved hjelp af leddene G og H,
som rotarer omkring de faste
punkter Ao og Bo. Derved fo-
res C langs en cirkelbue, Til

C er fastgjort holderen D, i
hvilken er befastiget diaman-
ten E. N&r nu hindtaget K be-
vaages, vil diamanten E blive
fort langs en cirkelbue og der-
vad afrette slibestenen F, s&
konturen bliver en cirkelbue.

309
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Parallelogram mekanisme

11 —~Platferm !
.

\ Hidoaleo

=N
}

Platformisfter

Dot viste arrangement vil
heeve og smnke platforman ved
drejning af hadndtagat. Plat{or-

men vil blive fart op og nnd
langs en eksakt ret Haie og vil
ogsd bibeholde sin vandrotio
stilling 984 grund of den sasrils
ga goomatriske kentiguration,

Proscisions-funktion
mekanisme

Det snskes ofte, at en vis
beveegelse af en aksel skal
omformes, s& en anden aksel
vil beveeges pd en bestemt
méde. En mekanisme, der vii
opfylde dette krav, og som vil
tillnde en stor afstand mellem
de to aksler, ses pa figuren,

Et tyndt stdlbnd er fagt om-
kring da to kurveskivar B og
C, som er faslgjert til Ao han-
holdsvis Bu. Staib&ndst er ba-
fastiget til forbindelsrestangen
D. N&r nu den deivende aksel
Ac beveegss, vil don drevne
aksal Bo oged bevesgus, men
denns baevegelse vil vesro af-
hangig af deo to kurvaskivers
form {forfatterens konstruk-
tion).

80°-Hotator

Til den drivende aksel A er
fastgjort B, i hvitken kuglen C

1965 - MA) 10

er lejret. | kuglen er dor en
boring til at optage den ene
arm af D. D's anden arm ee
fort ind i kuglen E's boring, og
E gar lejret i ¥, som er fast-
gjort til den drevna aksel G, D
kan rotere om og glids pi
akslen H. ‘
| Nér A roterer med jwvn ha-
stighed,, vil D bevmge sig pa
en sddan made, at G ogsd vil
rotere med jmvn hastighed,

80°-1 :1--kobling

Dennsg kobling udmesrker sig
ved sin rollge gang., N&r den
drivends aksol rotarer, vil de

bukkedo stenger C bevmge sig
Ind og ud of B og D, hverved

'

E vil roters med gamme virgy'
kelhastighed som A,

Som vist fornedon, behsver
vinkien mellem A og E ikke at
veere 90°, men kan antage for-
skellipe veardier,

S

. s x w
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1:1 Skive kobling

Til den drivende aksel Ao or
fasigjort de cirkulwmre skiver B,
C og D, og til den drevne aksel
fle ar fastgjort skiverns E, F
og G. Alla skiverne er lige
store og manteret pad akslerne
med semme oxcentricitet og
med on vinkel p& 120° mallem
cenrtrarne,

Ao og Bo vil rotere med

V;
:‘zﬁ o
.
~——

samme hastighed og i samme
retning (forfatterens konstruk-
tion),

Stilstandsmekanismer

Romar's mekanisme
(2. orden)

De tre tandhjul A, B og C
driver stmngerna D, E og F,
som igen ar forbundet med G,
H og K, og K driver L. Beve-
gelsen al L vil blive san sum-
mering al beveegelsen of D og
H, som igen er summen af be-
veagelsen st E og F, L's rosul-
tarendy bevegelse vil tilnwor-
mat bllve summen af 3 sinus.
bevesgelser med forskellige am-
plituder og frekvenser. Hvis
leddene A, D, K, L og H ude-
lades, og man lader et punkt

pA G beveeges langs en rot li-

nie (som ved L) opstér en me-
kanisme, som | udlandet (Eng-
land og Tyskland) er kendt un-
der betegnelsen Remer’s me-
kanisme efter aslronomen af

sammeé navn.
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Indeksmekanismer

Indeks-hjul

indeks-hjulet drives af C,
som fares ved B og drives ved
hjsslp of krumtappen AoA, Her-
ved bevmges spidsen D ud og
ind § forhold til indeks-hjuiats
center D, men beskriver sam-
tidig en bevmgelse | tangetial
rotning, hvorved indeks-hjulet
beveegaes,

Trinlgse udveks

Foitling halvhugler
Den drivende og drevae ak-
saf or forsynet mad to skiver,

F oo

horem —_——)“ Mgty

¥
i
i

Usewsj |

R ]

omrnd]  fraramctssei i oo ed

som trykker mod de to halv-
kugler, der kan svinges om-
keing Ao og Bo ved hjwmlp af
hajre og venstire skruer, som
begge drejes ved hjwelp af

handtaget. Udvekslingsforhnt-
dat er defineret som
jo== _L.t)l = —ZV;
W2 y

linger

Sugterbar huglokalat

Don driveiple  akeel
feiktionshjulat A, som
kuglekalotton B, som  deiver
friktlonshiuiot 0, som  deiver
don drevne aksel 0, Kugloks-
folten kon dels svinge, sb ol

drivar

drivar

s Brrenasel

= Xugletuiel &

standen x og v modras, og dels
kaa den rotare emkring su ok-
sel, Udvekslingsforholdat er de-
fineret som

Stilstands-mekanismer

Dobbel ~ kruming prosee

. De to lge atore taadhjul A
og B or 1 indgreb med hinan-
dan oy forsynet med to krum-
tappo G og D, der igen sr for-
bundat mied de indbyrdes for-
hundne led E ng F. Né&r tand-
tjulene roterer, vil K baskrive
den viste kobbelkurve. Stemp-
let H drives fra K ved hjeelp af
farbindelsesstangon §. Hastig-
hoden af H er givet ved den
viste hastighedskurve, og del
sos, at hastigheden mod slut-
ningen af slaget bliver konstant
over on betydelig vejlengde,
og dot aes ydaermore, at denne
hastighed ar relativ {av, og dot-
ta ar fordelagtigt ved adakillige
presesr,

z

i
b

To-atiiztands melkonisme

Arrengomentet er som  det
nvenstdonde mod undtagelss af,
at dat ane tandhjul or dobbelt
s& slort som det andst, og at
glideren ar erstattet mod on
svingarm,

Svingrorm

‘Nar kobbalpunktet K beve-
pss gennam Cy og Cg, som er
tilnmrmede, cirkelbuer mad cen-
trer ved Aq og Ag, vil svingar-
mon ikke beveeges. Der er slt-
s& to stilstande, nemlig een |
hvar af de to yderstillinger af
svingarmen., '

Stilstands mekanisme
Krumtappsn AoA driver rul-

len A, som glider i rilloen i

svingarmen €, som gennsm

forbindelsesstangen [ drivor
glideren E.

Séisznge rullen A befindar
sig ved dan cirkulere del af
rillen i svingarmen C, forbliver
C i hvile, men bsveeges darsf-
ter il venstre og tilbage igen
til hvilepositionen.

1965 . APRIL 8

Pulborough - England
RIBBEROR
-HOJESTE KVALITET
WFIN-FAN" kompletie kple-
og varmefiader kalkuleret
(pd slektronregnemaskingr
har perfekt ydelse og

bedste driftsekonomi,

Indhent, vonligst tilbud

7
s

.| GENERALAGENTUR C, M, ANDERSEN
Fjordveji60 - Strandhuse
Talefon Kolding:(055),2 62 86
s LS e

kontakt mellem ribbo og rer.

TYPE SG-1 har glatto fluder, hvilket betydar lav fuft-
muodstand og ringe mulighed fer stevbinding.

SG ribberor loveres Irn veark | felgends kombina-

tonar:

ROR

CUL Tessing

MUY

MUHINGENESSInG

AUSIKIURSR0ATL
BETRETY.

11 8%, RROULOLTIOAK

KOBaEN :

KOBDERNMREL

BOHEL

RUSTERIT STAL

STAL

2 6 6 6060 0 & 5 oihleminiua

o



Af prof. P. W.Jensen, USA.

Kobbelkurve — malteserkors

! stedet for al lade den dri-
vando rulle styre af en kurve-
skive ken man ladoe rullan be-
vesge tlg langs on kobhslkur-
ve.

Kt)bbelkurve/‘/

Krumtappon AgA driver Lob-
balstengon CAB, hvor B fereu
lengs en ret linie ved hjwlp
af U, medans © baskriver den
vipte keobbelkurva.

IF.".”,,_

I3 /L"" FITEPTTYTe

Kompaht drejuings forsterker

Dat forokommer ofts, at un
bevingelss p& @0° mnskes for-
aget til . eks. 180°, og dolte
kan lot geres vad hjmip af
to tandhjul, hvls lad drejer sig
i modsat ratning, sllar e
wsndhjul, hvis begpe lod skal
drafa elg 1 samme retning,
idet det tradie tandhjul bruges
Ul et skifte oradrsjningsretnin-
gon mellem de 1o lad,

i

En mekanisme, der kan er-
statte de ovennmvnte tre tand-
hjul og som er billigere og
mere kompakt, vises i figuren.

Det drivende lod A A ar for-
synet med on lap A, som pas-
ser i en rille i det drevne lod,
som ec lejret i By, Nér dat dri-
vende led drejer gennam vinke
len B, drejer det drovns led
sig gennem 2 8.

%’s@?’iweﬁmm serie

— /’\\
Anbrh.goa te maltasorkors | ~|; AN B
asrio, dv.s, at det drevne led - Orivende | i
fra dot farnte molteserkors | Brevne aksel aksel '
fungarer som dat drivandg led PR 4
for dot nmste, do kan en lang e ¢ i oo s e e
raxkke forakellige bevmgelser = Raue
frambringes, som {. eks. an /
meget lang stilstond efterfulgt [ -
af en hurtlg Indeksing. e
- - S
Kurveskivestyret Keadetraek for frembrin-
malteserkors geise af svingende
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Vod normals maltesarkors
ar den dr!vende rulle bevagot
langs med on ‘cirkel, og mal-
teserkorsets  accelsrationska-
rakteristik er dermad fastiagt.
Vod at beveege rullen langs en
ikke cirkuleer bane kan karak-
teristikken endres betydeligt,
og dette er gjort i det vista ar-
rangement, Drivarmen A dre-
jer med konatant hastighed,
men or styret | radial retning
ved hjmlp af styrerullen B,
som er fert | en not | en fast-
stlende kurveskive. Don dri-
vonde rulle C er fastgjort til
armon A og feres derfor ikke
more langs en cirkelbue, men
langs en kurve.

Denns kurve kan varleres
betydeligt og ger derved mal-
tesorkorsmakanismen mere an-
vandallg,

bevesgsise

De to kadehjul ved Ao og
Bo driver kezden, til hvilken er
fagtgjort leddet ED, som er
forbundet med leddet DCo,
som har sit faste omdrejninga-
punkt i Co.

Nar keedohjulene roterer, vil
armen CoD svinge frem og
tilbage afbrudt af en kort stil-
stand | yderstillingerne.

o
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Karton abner

Denne mekanisme anvendes | en pak-
kemaskine og fungerar pd fslgende mé-
de: kartonen kommer ind fra vanstre
mellem de to ruller A og B oy gribes &f
det vinkelformede stykke C. Dette er be-

o

feestigst til 0, som igen sor befmstiget
tit E og F, D og dermed vgsé C holder
sig fodret, men roterar som vist, Ved
denne bevasgelso «il kartonen blive pres-
set mad transpactbdndet G og bliver dar-
ved Abnet, )

-

Transportmekanisme

De to krumtappe AoA og BoB er buagge
drivende, og fordi Ao Bo = AB, vil AB
forblive parallel til AoBo, P& AB er der
fordybninger, hvori tonderne C biiver
siottet under transporten fra station il

Specielle beveegelser

Folge-beveegelse

Denne mekanisme bestdr af an ledfir-
kant; knivblade er fastgjort til kobbel og
svings, og nar krumtappen rotarer, ud-
ferer knivbladene en skarende beveegsi-

Knive
.

se, samtidig med at de beveger sig i
retning af bandets bevamgelse med sam-
me hastighed som detta.
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station. For hver gang AcA gar sn fuld
emdrejning, vil en tenda blive bevezget
fra an station til den nasste.

Benne anordning blev brugt i et rense-
anleg for tonder og ‘udmesrker sig, ved
sin enkelhad, |

Foringsbeviegelse

Det onskes ofts al fade an maskindel
rotere omkring et omdrejningspunkt, der
ligger uden for maskinstativet. | fig. a)

AfPREBEN W. JENSEN
Professor ved
University of Bridgeport

Flerspindelmekanisme

Krumtappen A driver koblingspladen B.
! koblingspladen er der huller, i hvilke
krumtappene C er anbragt.

n

Fordl samtlige krumtapps er af sammae
fmngde, vil B's centrum rotere [ en cir-
kel og derved beveeges krumtappene C,
til hvike man kan befweste bor eller lig-
nende. Fordelen ved delte arrangement
er, at det er kompakt og billigt.

er vist et paralleliogram-system med fa-
ste emdrejningspunkter Ao og Bo. lLod-
det L vil rotere omkring punkt P.

Kglekoppe

b/

Biramme

| fig. 2b) er vist den praktiske udform-
ning af mekanismen, som den er brugt
til at styre kolekappen pd en bil,
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Mekanismer, som forvandler roterende bevae-

gelse til/linesar bevaegelse
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Kezdemekanisme for konstant hastighed

Keedehjulet A driver kazdehjulet B ved
hjzelp af keeden C, til hvilkea er fastgjort
glideren D, som glidor i sleaden E, som ar
stettet af akslerne F og G, som sr be-

|

stighed, men danne hastighed er mindre
end nir dan gér Yl venstrs, fordi kaden
er skrdtstillet ved hejrebavargelson, men
vandret ved venstrebeviagelson,

Af PREBEN W, JENSEN
Professor ved
University of Bridgeport

roterer, vil denne kugle bevaege sig frem
og tilbage i denne rille og vil derved dri-
ve I frem og tilbage. F kan ikke dreje sig,
fordi den glider i et firkantet hul i stelflet.

Til F kan nu fastgores en sav eller fil
og man far sdledes et let handterligt
save- eller fileapparat,

festiget i stellet S,

Sladen har, nér don gér til venstro, en
bestemnt konslant hustighed, og ndr den
gdr il hsjre, har den oged konstant ha-

Kun nér sleden er | yderstillingerne,
har den ikke konstant hastighed,

Mange andre arrangementer af Xeadan
ar mulig.

Y

Olaf Aomer's mekanisme Frem- og tilbageglende
! t

. .
Denne mekanisme har mange & p3 IAGHEAMISIN

sin bag, den er navnt | Willis: =Meche-
nisme= 1872, og faklisk troede undorteg-
nede Indtil da, at det var en romersk me-
kanisme, for don gdr i tysk faglitteratur
undar navnet »Das Roemer Getrigbex,
men undertegnede ville veere taknemme-
lig for enhver oplysning, der kan tjene til
at kaste mere lys over denne mekanismes
oprindelse.

" Den bestér af to tandhjul A og B med
armeng C og D, som er befmstiget il
stmngerne E og F, som igen er befastiget
til tvesrstangen G, som driver H, sem be-
vimger slg lineart i stellet.

Den drivende aksel A er lajrot | stellot
§. Til A ev fastgjort snokken B, som dri-
vor snokkehjulet C, som er befmstiget til
stangen E ved hjeip af tappen D. Stan-
gun I se befarstiget med an tepforbindel-
so Ul stellot S, Nar skslen A roteror, vil

snekkehjulet C med tappen D ogsd rotere,
hvorved akslen A bliver bevaget frem og
titbage.
Danne mekanisme er anvendt i trykke-
+ maskinar i forbindelss med farvevalsens
aksel for at opnd at fordele farven lige-
ligt p& farvevalsen,

*

File- og savemekanisme

P& den drivende aksel A or befmstiget

Skent mekanismen virker kompliceret  delen B, | hvilken tappen C roterer, Delen
er den ikke desto mindre blevet brugt i D er belwmstiget til tappen C og er delvis
en tekstilmaskine, som Isber med hoj ha- ' udformet som en kugle, som glider i en
stighed og ringe staj, lodret rille i stellot S, N&r nu akslen A

1965 . FEBRUAR 3 o v



Kraft- og slagleengdeforstaerkere

Hrumtap- og tandstangs-
mekanisme

Til krumtappen AyA er befwstiget tand-
stangen C, som eor i indgreb med tand-
hjulet D, som er lejret i B,. Tandstangaen
- er steltet af holderen E. Nar keumtappen
roterer, vil tandstangen C's glidende og
roterende bevergalse 13 tandbjulet D 4l
al svinge frem og tlilkage gennem en
tammelig stor vinkel.

AfPREBEN W. JEMSEN
Professor ved
Liniversity of Bridgeport

Ladfirkanter i serieforbindelse

Ledfirkanten A, AB B driver svingot
B8, som pdvirker det drivende led for
den naste lediirkant

B, CD D,. Det dri-
vende led DD svin-

-5
-~
4 s R e 4 e s —— araia i 8 et o ————
Rulleskivemekaniame

Til den drivande aksa! A er befmstigat
valsan B. Stélrullen D er ophemngt | gal-
fen C, som or drojeligt befmstigst til den
firkantade aksel E og som er trykket ned
mod valsen B ved hjmip af fjudoren F.
N&r valsen B rotarer, vil D rulle ph vai-
sen som om den rullede i en gevindrille
i B, og vil derved beveege E mad konstant
hastighed. Donne hastighed afhmnger af
B's vinkelhastighed og radius og af den
vinkel, som D danner med B's center-
linie. N&r C har ndet yderpositionen, bli-
ver D drejet og bevesgar sig nu tilbage.’
Bruges | tekatilmaskiner.

1965 . JANUAR 2

ger frem og tilbage
gennem en vinkel pd
180°.

Rulle-ring mekanlsme

Denne makanisme ligner maget rulle-
skivamakanismen, men betydelige forbed-
ringer er foretagst. | stedet for at bruge
én rufls, er der her brugt tre kugleioioer,
hworaf det midterste trykker fra aven pd
valsen A og de to andre trykker fra ne-
den, Hvig derfor de to yderste kuglelsjor
danner vinkien a med A, mé& det midiar-
ste danne vinklen o med A, og for at
kunne bavege dem indbyrdes pd denns

. méde, or de forbundet med tandhjulone

B, C og D. De tro lsjer ar baret af holde-
ran D, som igen er stottet, s& den ikke
roterer omkring A. Fjederen F trykker
ned mod det midterste leje og er bofmsti-
get til De ved hjeelp af to skruer.
Fladatrykket ved dette arrangement er
meget mindre, ikke blot fordi der ar brugt
tre lsjor, men ogsd fordi bersringon mal-
lem lejer og valso er konkav—konveks.

By




Kraft- og slagleangdeforstaerkere

Ledfirkanter anvendt i serle

1 den viste skrivemaskine er der brugt
to ledfirkanter i serie, namlig een led-
firkant med leddene ABC og en andon
ladfirkent C D E (skrivemaskinstellet dan-
nor dot 4, led i hver ledfirkant). '

Nar lod A bevieges wved, at tastsn
trykkes ned ved hjmlp at fingarirykket,
forplantes denns hevegelse videre til
bogstavarmen, siledes at fingerens re-
lativt langsamme baveegaise bliver for-
andret til en hurtig beveagalse, 54 typen
kan ramme skrivemaskinebdndet med den
fornadns stadvirkning, Men ikks blot bii-
var hastighadan foregat, den bliver ogsd
foragot pd en sddan méhde, at maskinen
har ol »blsdt« ansleg.

I visso skrivernaskinar er der anvendt
ikke mindre end fire ladfirkanter { serie
for at opnd det rette anslag.

Yisher for autamobilrude

Leddet B blivor beveeget frem og Vil-
bage af A. Kasdehjulet C er fast forbun-
det med stellat S og forbundet med k-
dehjulet E ved hjmlp af keeden D. Fast-
giort til E er viskeren F.

Nir loddet B baveges gennem wa, 60°,
vil F bevezges gennem 180° som vist,

En tilsvarende mekanisme or ogs bie-
vat brugt i en automalisk maskine,

Dobbelt knsaledsmzakanisme

En kneeledsmekanisma vil omforme en

lille kraft, som virker over an stor vej-
lsngde, til en stor kraft, som virker over
en lille vejlmngde, Ved at anvende to
knmledsmekanismer pd den viste mide
opndr man, at der kan udoves en stor
kraft | begge yderstillinger af P..
. Forste knwejed bostdr af leddens A og
B, og wndet knesiad bastdr af leddens
C og D, Ndr led A hevesges meallem de
to vistn stillinger, bavsges P alaglmng-
dan h, og | bogge yderstillinger kan P
udova en meget stor kralt,

'\x\
A
/./ v S
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Katapult-mokanisme

Her forvandles en stor krait sver lillo
vejlmngde il en mindry {men stadigvek
ster) kraft over en slor vejlesngde. Det
hydrauliske stempel 4 udever en stor
kraft, som traekker | de viste trisser, og

AfPREBEN W. JENSEN
Professor ved
University of Bridgeport

Ledfirkant med tandhjulssegment

“Til evinget B,B af en ledfirkant A, AB

B, er fastgjort et tandhjulssegment D,
der er i indgreb med tandhjulet E, som
roterer omkring C,.

En svingende beveigelso over f. eks.
60° af tandhjulssegmentet D kan vod
passende valg af delecirkeldiametre for-
vandles til en svingende bevemgelse over
f. eks. 180° eller 360° og mere.

denne bevamgalse overfores  gennem kab-
ferne til slieden B. Oenne 'indretning or
f. eks. brugt til at starte flyvemaskiner
{fra skibe, hvor man jo kun har en liilo
startbane til rddighed.
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Mekanismer som kan justeres, selv nar de er
i bevagelse |
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Justerbar kurveskivemekanisme

Til den drivende aksel H er befastiget
4 kurveskiver G, som kan bevages i ak-
sial retning ved hjazlp af armen A. Den-

ne beveegelse vil fordrsage, at kurveski-
verne, som er udformet med varlerends
loftehojde | aksial retning, vil boveege C,
D, E og F pd foiskellig méde,

14‘- .

ketkurven {4 1, ¢ks, den form, som er an-
givet ved K', oy stemplels bovmgelss vil
endras tilsvarende,

7
el
Bl

Justerbar stempelbeveegelse

Krumtappen A driver leddel B pd en
sddan made, at kobbelkurven K beskri-
ves, og stemplet D bevaeges via stangen
C i overensstemmelse med kobbelkurvens
form. Beliggenheden af det faste omdrej-
ningspunkt E kan @ndres ved hjexlp at
skruen F, som bevieges ved hjalp af, det
koniske tandhjul G.

/ndres beliggenheden af E, kan kob-

S \
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i
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Justerbar stempelbeveegelse

Krumtappen A driver svinget C' ved
hjeelp af kobbelstangen 8. Svinget C er
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Masdbalabatiiiatitisiasssessstitnatzisiitecitistet

AfPREBEN W. JENSEN
Professor vgd
University of Bridgeport
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fejret i ekscentrikken F og bavager
stemplet E frem og tilbage ved hjelp af
stangen D.

Ekscentrikken F kan beveges omkring
det faste stelpunkt, og derved forandres
stemplets slagleengde.

T
/4

Ditferentials

Denne mekanisme kan bruges til at wn-
dre don relative stilling al to aksler.

Normalt roterer det koniske tandhjul
kun om sin egen akse, og overforer i s&
fald kun den roterende bevgelse af A
tit C.' @nsker man imidlertid at endre
den relative stilling af A og B, drejer man
B omkring A's centerlinie.

Denne mekanisme er bl. a. brugt i au-
tomobiler, men har mange andre anven-
delsesmuligheder.

eve
sae

Send venligst uferbindende brochurs med
priser evt. prave til ....... mm aksal
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Intermitterende mekanismer

S

Stiistandsmekanisme for
stansning

Materialet, som f, eks, kan veare et
stdlbdnd eller plasticblnd, kormrmer mad

- konstant hastighed Vi fra hojre. Der skal

stanses huller i bandet, og dette vil
selvfolgelig kunne ske ved at lade stan-
sovarkiojet beviege sig med samme ha-
stighed som bandet under stanseopera-
tionen, men er stanseveerkiojet lungt,
m#& bandet stoppes i stedet lor,

Bandel er derfor viklet pa de statio-

\*y;(‘_ b

Ladebeveegelse | vevemaskine

Ledfirkanten med krumtappen A, kob-
belstangen B og svinget F er den dri-

nare ruller Hog G og p4 de beveegelige

ruller C og D, som begge er monteret
pd armen B, som er lejret | S og Ao og
styres af kurveskiven A,

Lige maget hvordan rullerne C og D
bevasges (salviolgelig inden for visse
graznser), forandres bindets leengde ikke,
og derfor mé& Ve-Vi vere konstant, Ban-
dets hastighed bliver derimod @mndret
oppe ved stonsevarkiojel, og ved at ud-
forme kurveskiven A pd passende made
kan man opnh, at bindet er i stilstand,
ndr stansningsn foregdr,

vende mekanisme., Kobbelpunktet C he-
vazger sig i kebbelkurvan K og ar for-
bundet til G ved hjmlp af stangen F,
Kobbelkurven K beskriver fra C il C!
on tilnmrmet cirkelbue, og hvis F har
samme siarreise sem B, vil led G for-
blive i den viste position, madens ¢ be-
vazger sig fra C til €Y, men derafter
bavages G Ul venstre og tilbage igen.

L

'
'

Tra-hjuls meksnisme

Denng mekanisme bestdr af ledfirkan-
tonn med krumtap A, - kobbelstang'
svingst B ag stellet 8, sammen med tre

T
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tandhjul i indgreb med hinanden. Det
ene tandhjul, nemlig B, er fastgjort til
krumtappen A, medens tandhjulene E og
F sidder lsse pa deres aksler,

S

Ved at vaelge feddene og tandhjulene
pd passende mdde kun man opnd, at
krumtappens rotation bevager landhju-
let F pd én af falgende mader:

1) Tandhjul F roterer ujeevnt, men
stopper ikke.

2) Tandhjul F roterer og standser
momentant,

3) F roterer, men laver ogsd en svin-
gende bevagelse, d.v.s. forst frem sa

" kort tilhage, frem igen, men et lengere

stykke o.s.wv. e

4
R
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Intermitterende mekanismer

Malteserkors

KANISHE -

AfPREBEN W. JENSEM
Professor ved
University of Bridgeport

Her er vist et malteserkors med 4 sta-
tioner,

Den drivende aksel er forsynet med en
drivarm B, p& hvilken er anbragt stdleul-
len C og med en sparreskive D, P& den
drevne’ aksel E er befastiget malteser-
kerset F, Maiteserkorset er vist | en stil-
ling, hvor rullen C netop er ved at treonge
ind i malteserkorsets rille, Herved vil
malleserkorset starte sin bevesgalsa.

Efter at armen B har bevaget sig 90°,
vil malteserkorset ogsd have beveeget sig

%

Omstyringsmekanismer

gennem 90°, og rullen er nu i en position,
hvor den netop er ved at forlade rillen,
" Malteserkorset vil altsd ikke bsveage
sig for de nemste 270° bevmgelse af B,
men det er dog nedvendigt at spamrre
malteserkorset i dets; hvileposition. ved
hjealp af sparreskiven D, L
Det er ogsd muligt at have f,eks. tre
stationer, men’ s vidt muligt skal man
anvende 4 eller flare stationer, fordi den
makslmale vinkelacceleration synker, jo
flers statloner der er, ? s

N ‘
E‘(néle}dmms&wing

2 I ‘.K 2
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Dt koniske tandhjul 1 driver de koni-
ske tandhjul 2 og 2, sem begge sidder
lese pd akalen 3, man kan kobles til
dunns ved hjelp af koblingen K, Tandhju-
lat 1 drejer mod uret, og fordi koblingen
K er koblet til 2, vil tandhjul 4 dreje med
uret, P4 tandhjulet 4 er befastiget on
stift A, som efter kort tids forlab vil ram-
me armen 3 og dreje denne med uret.
Forbindelsesstangen C overforer B's be-
veegelse 1l armen O, som nu bliver rota-

1964 . SEPTEMBER 1
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ret med uret. | det ojeblik D's centerlinie
kommer over pd den anden side af E's
centarlinia, vil armen D blive smakket
over p& den anden side, og fordi fjederan
F nu har en anden retning, vil fjederkraf-
ton fare koblingsn' K til venstre og 2
begynder at drive 3 og 4 i modsat ret-
ning. Stiften A bevesger sig nu mod uret,
og ndr don rammer don andon side af
armen B, vil det (mlo geniagaes,

Mekanismelare er et vig-
tigt fag for den praktiske in-
genigr, for han behaver dot,
nar han skal konstruere en
maskine, et apparat, instru-
ment eller lignende, hveor
mekanislk beveegelse spiiler
en rolle,

Mekanismelzrens voksen-

“de betydning kan ses af, at

der nu ikke blot I Tyskland
(siden 1926} afholdes meka-~
nisme-kongresser, men ogsd
i U.S.A. (siden 1953); | Tysk-
land offentliggsres der mere
end 100 artiller om doatie

- emne om &ret.

¢ Skant mekanismelasren har
stor praklisk betydning, er
det dog ogsi et fag, som

-byder ps rige muligheder for

forshning, hvad enten forsk-
ningen or ren feorstisk eller
med direkte praktiske mdl
for gje.

I do folgends numre af
WMaskinindustrien  vil  vor
medarbejder | U.S.A. gea-
nemgd on lang reckke egen-
artsde mekanizmer og dares
virkeméade.
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Prof. Preben W, Jensen, USA,

Simple meakanismer i forbindel
hydrauliske eller pneumatiske cylindre

se med
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De felgonde okgempler u&@
udvalgt for at vise principialla
arrangemantier,

Fig. 1.

For at kunne dreje en arm
med fast omdrejningspunkt sr
det nadvendigl, at cylinderon
selv kan drejos,

Fig. 2.

Ved at indfeje et okstra lod
mellem svingarmen og stativet
opnds det, at det meilemiig-
pends, drevne led kan foros
langs en ret linie,

Fig. 3. '
Flytning af tung byrde; ar-
rangementot or ogs& nylligt
ved samlebdnd,

Fig. 4.
Anbringelse af den visto
ffeder desmper eventuelle sted.

Fig. 5.

Ved at anbringe en kurve-
skive mellem cylinderen og
byrden kan bevegelsesratnin-
gen andras, men samtidig kan
kurveskiven ogsd udformes, s&

byrden beveeges pA on bestomt
méde,

Fig. 6. ‘

Knealedsmekanisme | forhin-
delse med en trykeylindor,
Fig. 7.

Vod at lade trykcylinderan
drive en skive med fast om-
drejningspunkt kan man be-
vesge flere maskindele pa een

gang. De viste hullar brugss
til at forandre slaglmngden.

Fig. 8.

Ved al anvende ¢t kabe)
kan beveegelss overfares gen-
nem store afstande.

Kneeled

Fig. 8.

Det viste knelodsarrange-
ment anvendes ofte f, eks, |
forbindelse med smaskliése.

MASKININDUSTRIEN




Miekanismer, som kan justeres under bevmgelse

Sifremt man vil justere an mekanis-
me, medens den er i baveegelss, mi
deite | almindelighed foratages fra et
af stelpunkterne, og | det falgenda er
vist adskillige af disse mekanismer.

Lodfirkanten med krumtappen A, kob-
lingstangen B og vippearmen C er stet-

Vit

YL

tst | stelpunkterne Ao og G. C's bove-
gesa or lart over til stangen E ved
hjsalp af stangen D, G er befmstiget til
en stilleskrue F, og ved st lade G ind-
tage ferskelligo positionsr forandres £'s
bavesgelss.

*.

Justerbar eliscentrik

Den drivende aksel A er {orsynst med
an firkanlet part A% som passer | &t

firkantet hul i skscerdrikken B, Nar aks-
lan A forskydse aksialt, vil ekscontrik-
ken skifte stilling | forhold il A, og nér
A roterer, vil ckscenirikken B give D
med rullan C en tilsvarende mndrst be-
vezgelsa, Dan fulde loftehe]de er bostomt
ved stillingen af B, dee or styret I uk-
slal retning af stellst S,

Omstyrbar svingarrﬁ

Armien A rotersr omkring tappen B,
Arm C bliver befesstiget til arm A ved
hjeip al skruen D. Arm C kan nu gvin-
go omkring skruens centerlinie og kan
derfor lobe enten pd kuevaskive E elier
F. Indretningen, der styrer C, er ikke

vist, men bestér bare laf en gafiaf. dor

bliver forskuds, Am«undeb i tokstilmasgkl.

nar.

738

At PREBEN W, JENSEN
Professor v.ed
University of Bridgeport

MLEndring af ventilvandring

Y

Kurveskiven C driver armen D, som
gannam stangen B driver armen A, Arm
A biiver fart dels ved ventilen G (langs
en ret linis), og dels roterar armen om-
kring H, kontektpunktst mellem A og E.
Ganske vist glider armen on lille smule
vod, H, men man kan tilneermelsesvis
regne med H som omdrefningspunkt.
Armen A er holdt op imod E ved hjelp
af fiederen F,

Vad at forandre E's stilling kan man

tforandre H's beliggenhed og forandrer

derved ogsd ventilens loftehojde.

mmmmc 'fu a ]
' Mﬁgg l{ﬁ?{"x}‘a \.' o
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Intermitterende mekanismer

Keadedrevet malteserkors

Keden A er drevet ved hjamlp af det
venstre kexdehjul, og fastgjort til kaeden
er tappen B, som netop er ved at treange
ind i rillen af malteserkorset C. LAse-

Malteserkors i forbindelse med
elliptiske tandhjul
Med olliptiske tandhjul er det muligt

at f& det drevne tandhjul til over en vis
vinkel enten at beveege sig med stor eller

lille hastighed, “og det er derfor muligt
at bevege malteserkorset enten hurtigt
eller langsomt.

3

S A

3. Internatio

er inde i,

| udstillingsperioden vil der, som tidligere &r, blive at
holdt salgskenferencer og foredrag af kendte industrifolk,

stykkerne D er fastgjort tif keeden og
tiener til at holde malteserkorset |Ast
fast | dets hvileposition. Ved dette arran-
gement er det muligt at opnd en yderst
lang stilstand. |

| !
] t
1 N ) t
Il

!
| ‘
Omstyrin’gsmekanismer

Tandhjulsomstyi‘ingémekanisme
med medbringerstift ‘

. t . .
Tandhjulene 1 og 2 er Iojrét ekscen-
trisk i stellet S og til tandhjul.1 er fast-
gjort armen A og til tandhjul 2 armen B.
Medbringerstiften C er 'fastgjort til den

drivende skive E. | den: viste stilling er -

stiften C ved at dreje arm B, og dermed
ogsd tandhjulet 2, med uret. Arm D, som
er befestiget til tandhjul 1, drejes her-
ved mod uret,. o o

Efter ca, 180° drejning af medbringer-

SRR

E nale indusirimesse ,
| LFYENS FORUM - Odense
| ira 2.711. oktober 1964

Industrimessen 1l arrangeres | samarbejde med Ingeniar-
sammenslutningen og er*en 8ben salgsmesse, hvor aile
kan f& indblik i den store, tekniske udvikling vor industri

Aben daglig
fra k1.10-18.

bcr udnt!l!ai bi. a.:

ELEKTROTEKNIK . FINMEKANIK . INDUSTRIMASKINER
KONTORMASKINER
V/ERKTGJ . VARKTAJMASKINER

AfPREBEN W. JENSEN |
Professor ved
University of Bridgeport

stiften C, opherer denne med at drive B
pd grund af den ekscentriske lejring af
B i §, men arm A er samtidigt blevet
drejet 180° mod uret og er derfor i en
position, hver den nu bliver drevet af stif-
ten C.

84 for hver omdrejning af den driven-
de skive E, beveeger armen D sig 180°
frem og tilbage med konstant vinkelha-
stighed med undtagelse af en lille hvile-
pause | yderstillingerne,

Dobbeltarmet ksedetrank

17K |

Til de to tandhjul A og B, som er i
indgreb med hinanden, er fastgjort ar-
mene. C og D, til hvilken er befmstiget
keeden E, som gir over kadehjulet F.
Nar tandhjulene roterer, vil F svinge
frem og tlilbage over en temmelig stor

. vinkel, De to fjedre G og H er nodven-

dige, fordi keedeleangden varierer, skoent
variationen er temmelig lille.

. METALURGI TEGNEMATERIEL

A MASKININDUSTRIEN
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Infermifterende mekanismer

{obbelkurve - malteserkors

Denne mekanisme bestdr af ledfirkan-

ten AoABBO med kobbelpunkiet C. AoA
kaldes krumtappen, AB kobbelstangen,
BBo svinget, og AoBo er slellst,

Krumtappen er dravet af tandhjulet D,
aom er | indgreb med tandhjuiet E, der
driver sparreskiven F, som sparerer meal-
teserkorset G i stilstendsporioden. N&p
krumiappen drejes med urel, vil punkt
C pd kobbelstangen beskrive den viste
kobbelkueve K,

Donne kurve bestér ai to tilnermel-
sosvis rotte linier, som stér vinkelrel pa
hinanden,

{ punkt C er der en stdlrulle, og i den
viste stilling er stdlrullen netop ved at
tremngs ind | malteserkorsots rille, men
s lenge rullen ee fort langs den tilneer-
mede relte finie, vil malteserkorset ikke
beveege sig, oy ferst ndr rullern kommer
ternmalig tet Ul malteserkorsets omdrajs
ningspunit CO, vil korset bogynde at be-
vaege sig, og doite vil foregd meget hur-
tigt. Malteserkorsels beviegelse ar 50°.

Skant denna mekenisine er temmellg
kompliceret, bliver den ikke desto min-
dre anvend! i en pokkemaskine, fordi
malteserkorset skifter meget hurtigt,

9%

Planethjul - stilstandsmekanisme

Krumtappen A er lejrst | Ac og lorer
tandhjulet B, som er | indgreb med tand-
hjulet S, der tillige er stel, | sy cirkel

Vo ///‘/‘//’//:‘///,/v/ ey

omkring Ao, Til B er lastgjort tappan E,
som driver armen O gennani forbindei-
sasstangen C. Tappon E hetksiver dun
trekantlignandy kueve K, som tilnmemel-

784
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sosvig kan arsiattes af tre cirkelbuer
med radius . :

Hvis forbindelsessiangan C er lavat
ligas s& lang som H, opnds, at D ikke be-
vargar sig, s lmngy £ gennemiober den
vigte tilnermede cirkeibue, D er altsd i
omtrent ro for 120° bavegelse af krum-
tappen A,

W

Af FREBEN W. JENSEN
Professor ved
Lniversity of Bridgeport
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Kombinsret stritandhjuls- og kurveskivemekanisme

Til den drivande akse! A or fastgjort
den cylindriske kurvoskive B, som driver
dan lirkanteds eksel D frem og tihags
ved hjelp af rullon C. Skrdtandhjulene
F og F, som er i &t stykke og kan ro-
tere pd skalen D, som hor or rund, men
som md {elge akslens heviegelse i ak-

sial retning. Skratandhjulet F er i ind-
greb med skratandhjulet E, som or fasi-
gjort til stellet S, Skedtandhjulet F' op
i indgreb med G, som er fastgjort il
akslen H, som kan rotere, men ikke be-
vange sig i aksial retning. Akslen H droj-
er sig derfor frem og tilbage.

'
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Kambinerat snekheljuiz. og hurveskivemekanisme

Tit den drivende oaksel A er fastgjort
on cylindrisk kurveskive B og snskken
C, aont deiver snokkehjulet @, acm dri-
var akslon Bo. Akslen & kan focskydes
i oaksizl relning og ar styrst ved hjmlp
af rulien €, sum er anbragt | stellet S,

Hvis akslen A ikke var foeskydelig,
men kun rotorende, ville snekkehjulat D

blive drevet med konstant vinkelhastig-
hed, men da den bliver forskudt af rul-
lon G, overlejrer denne forskydningsbe-
vargolee sig ph den jmvnt roterends be-
veagelas al snokkehlulet, og det ar si-
ledas muligt at opnd en intormitterende
bevamgelse, d.v.s. en hevegelse afbrudt
af on atilatand,

A MASKIMIMOUSTRIER
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—Malleserkors

Lasemekanisme for malleserkors

For heje  hastighader kan
det anbofaios at [dae el mal-
tesarkors i dets hvilestilling
ved hjalp af en rulle, der fo-
res Ind | en rille ved’ hjalp

af en kurveskivemskanisma.
Det swdvanligs arrangement
mod an spmireskive arbejder
mad stod ved heje hastighe-
dor,

Planelhjul

Ophoengningspunkl
[P [~ Kurve

—Kurvefgring
—Rlanethjulsarm

Planethjuls —~ hurveskivemekanisme

Formdlet her var at lade
spidsen P af armen beskrive
den viste kurve. Herti! beha-
vedes egontlig kun en faststa-
ende kurveskive, men ved at

160

fade armens omdre|ningspunkt
vore pd plenethjulet, opnis-
dos, at kurveforingen blev
mindre ‘end den kurve, der

Planetbjel ~ malteserkors

Dennn meianisme indskser
armen G oan gang for hver om-
drejning det dreivende tandhjul
Ao Tandhjul A driver tandhjul
B. som har fhet fjernet top-
pen af alle tender inad und-
tagelse af ér i det plan, som

led D

C og det stalionwmre
har feellos,

| den viste position ar daon
tilovershlevne tand netop vad
at treenga ind i en fordybning
i D, og fordi speerringon mol-

lem B og D er ophmvet, vil
armen C dr";e 1712 omdraj-
ning.

skulle frembringes,

Tidsskrifior for mekamsme%&lm

En lang rmkke tidsskrifter
behandler problomer | alminde-
lig maskinkonstruktioner, men
nedennmynte liste er begrean-
sot il lidaskrifter, som ragel-
masssigt bringer arbejder om
mekanismer, hvad enten disgse
nu legger veegt pd dan teore-
tiske alflor proktiske side. |

Dat forste tidsskrift, som be-
gyndte med at bringe regei-

mssige bidrag om kinamatik

og mskanismelare, var tlds-
skriftet »Maschinenbau -- Oer
Betriebe, som | 1934 hagyndio
med ot udkomme med »Rou-
Isaux ~ Mitteilungan; Archiv
fiir Gotriobatochnik«, Dot blev
redigerst af Rudolf Boeyer, og
vedblav at udkomme indtif det
blev udbombet | 1944,

Et andol tidsskeift, som har
serlig interssse for konstruk-
tarer, er Machinery (New York)
og Machinery' (London), som
kort efter forste vardenakrig
begyndte at bringe en ssrie
=Ingenious Mechanisms«,

Det franske tidsskrift »La
Machine Moderne« bringer og-
88 praktiske mekanismekon-
struktioner,

Efter 2. vordenskrig er ot
antal tysko tidsskrifter begyndt
at bringe regelmmssige bidrag
om mekanismelmre; disse bi-
drag har bade toorelisk og
praktisk verdi.

Tyske tidsskrifter:

Maschinenbau — Der Betrieb
(1934-1944)

VDI — Zaitschrift
Zeitschrift »Konstruktion«
Maschinenbautechnik
Feinwerktechnik
Feingeritatechnik
Antriebstechnjk
Maschinenmarkt
Industrie — Anzeiger
Das Industrieblatt

Engelske tidsskrifter:
ASME Transactions
Product Engineering
Machinery (New York)
Machinery (London)
Machine Design
Design News

Franske tidsskrifter:
La Machine Moderne

Dansks tidsskrifter:
Maskinindustrian.
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